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CONTEXTO
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OBJETIVO GENERAL
N’ Desarrollar un CanSat funcional basado en tres pilares:
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/ e Transmision de telemetria en tiempo real.
e« Captura de imagenes estereoscopicas.
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o Aterrizaje controlado (sistema de autogiro pasivo). S
PROBLEMA QUE ATIENDE IMPORTANCIA DEL PROBLEMA
La educacidon en ingenieria aeroespacial requiere de « Experiencia técnica: Practica directa en
herramientas practicas y de bajo costo que permitan a integracion de sistemas complejos.
estudiantes disefnar, construir e integrar sistemas e Capital humano: Formacion de talento en
complejos en condiciones reales de misidon espacial. tecnologia aeroespacial.

e Innovacion: Fortalecimiento de los programas
espaciales universitarios.
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La recoleccion de los datos.
DESARROLLO Y

EVOLUCION DEL
PROYECTO

e Rediseino estructural: Optimizacién de
geometria y materiales para corregir
— deficiencias previas.
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1N i e Aerodinamica: Integracion del sistema de
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autogiro para asegurar un descenso estable.

C Seleccion e integracion.
Diseno 3D. 9

e PCB Personalizada: Sustitucion de cableado
inestable por circuitos integrados con
capacitores de filtrado.

e Fiabilidad: Eliminacion de ruido eléctrico y
caidas de tension para el funcionamiento
optimo de Raspberry Pi, ESP32 CAM vy
modulo LoRa.

e Rediseno estructural: Optimizacidn
de geometria y materiales para
corregir deficiencias previas.

e Aerodinamica: Integracion del
sistema de autogiro para asegurar
un descenso estable.
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RESULTADOS Y VALIDACION

[coom]

Seguro_Vuslo Step—Down

Qo]

©ooooo0o000D

Bateria 9V

Diwe arERE= N




RETOS TECNICOS
ENCONTRADOS Y
SOLUCIONES APLICADAS
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Radiocomunicacion y Telemetria

e Implementacion: Uso de protocolo handshake y sistema de bufer.
e Resultado: Envio asincrono de datos, eliminando pérdidas de
paquetes sin bloquear el procesamiento de la Raspberry Pi.

Gestion de Energia y PCB

e Implementacion: Diseno de PCB personalizada con capacitores
de filtrado.

« Resultado: Estabilizacion de voltaje y eliminacion de ruido
eléctrico, garantizando el funcionamiento de sensores vy
microcontroladores.

Integracion y Calibracion

e Implementacion: Uso de desplazadores de nivel légico para
compatibilidad entre componentes.

e Resultado: Script de calibracion pre-vuelo para establecer un
"punto cero”" preciso de altitud y asegurar telemetria exacta.

Estructura y Montaje Mecanico

e Implementacion: Redisefio y optimizacion de geometria en
impresion 3D.

« Resultado: Integracion robusta del mecanismo de autogiro y
reduccion del cableado interno, asegurando la integridad
estructural durante el descenso estable.



IMPACTO DEL PROYECTO
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EDUCATIVO

e Formacion integral en diseio,
ensamble y pruebas aplicadas a la
mecatronica.

e Experiencia practica bajo

metodologias de mision espacial real.
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ECONOMICO

e Uso de hardware comercial (COTS) para
optimizar el presupuesto.

e Alternativa altamente accesible frente a
los costos de la industria aeroespacial
tradicional.
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IGRACIAS!

¢Tienen alguna pregunta?
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