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CONTEXTO Y PROPOSITO|

e En la “Gran Plaza” existen escaleras eléctricas de mas
de 20 anos, a pesar de contar con cierto
mantenimiento, no hay posibilidad de cambiarlas, por
lo que presentan fallas constantes.

e La ausencia de un diagnostico rapido del estado del
motor de escalera provoca que el mantenimiento sea
reactivo, con paros prolongados, costos de reparacion
elevados y afectacion a la experiencia del usuario.




SOLUGION Y PROPUESTA

Se planea desarrollar un
sistema portatil y econdmico
que mida la corriente del
motor durante arrangque Yy B B e g ey o
régimen para inferir el [N a— N VALORES COMPARABLES
estado mecdnico de la & U et IEERLLSCLE

escalera, para lograr asi, un B Lo i BEEE § - T ey

: o Lo W A4 7 e——a . £ SEMAFORO INDICADOR: VERDE,
diagnostico rapido. i, [Pt Wk ISt

El dispositivo mide:

S \ 3 VAN RESULTADOS EN CSV PARA
_ y { r ' ANALISIS Y TRAZABILIDAD.
e Corriente RMS 4 I A | - Fo )

. Pico de Corriente d B L L — & SISTEMA PORTABLE Y DE
Ico de Corriente de arranque - | EACIL USO.

N e

e Tiempo de aceleracion a régimen



DISENO E IMPLEMENTACION

COMPONENTES UTILIZADOS
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Diagrama del Circuito




DISENO E IMPLEMENTACION

DISENO DEL PROTOTIPO

PERFIL PERFIL
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VISTA INDICADOR LED
LATERAL SEMAFORO

Prototipo Inicial (Pruebas en motor pequeno)

e El prototipo contempla una caja contenedora portatil que integra todos los elementos del circuito
para el diagndstico del motor.

e Superficie superior con semaforo de tres indicadores luminosos.




HES“[TAD“S Se realizaron las respectivas pruebas en laboratorio, en dénde se
| pudo percibir el correcto funcionamiento del prototipo inicial en un
motor de pequenas dimensiones, simulando ademas los diferentes
PRINGIPA[ES estados de operacion para verificar la funcionalidad del mismao.

Estado “Escalera Sana” (LED Verde) Estado “Esfuerzo Leve” (LED Amarillo)




RESULTADOS
PRINCIPALES

Estado “Falla Mecanica” (LED Rojo)







