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I NTRODUCCION « 3b 72 ataque cerebrovascular

« 90 % paralisis cerebral

« 50 74 trauma craneoencetalico

« 4074 - 807 trauma raquimedular

« 37% - 78 % esclerosis multiple. [2]

Exageracion del
reflejo miotatico.

J

Fendmeno de
hiperexcitabilidad

2. Franco. M. (2020). Espasticidad. Umed.Javeriana.

espinal. Dispositivos biomecanicos

\l aplicados externamente ‘\N

Pérdida del control
inhibitorio de las
vias descendentes
supraespinales. [1]

Restauracidon o mejora de la
funcionalidad del sistema
musculoesquelético. [3]

1. Boulard. C. (2024). Espasticidad e hiperresistencia:estado actual y
perspectivas. EMC. 3. Arce, C. (2020). Ortesis de miembros superiores.



OBJETIVOS

GENERAL

Desarrollar una Ortesis de
muneca con sistema de
sensores neumaticos gue
permita mantener la posicion
funcional de l|los miembros
superiores y flexosensores
que registren los angulos de
flexion para verificar mejora
en el paciente.

ESPECIFICOS

« Definir los componentes principales de la oOrtesis

neumatica y sus funciones dentro del sistema
basados en las necesidades clinicas y funcionales
que se ven delimitadas por la espasticidad.

« Modelar el prototipo en KiCad y generar el diseno

en 3D validando Ila integracion del flexo, la
precision de medicion de la posicion funcional de
la mano, y otros factores ergondmicos tomando en
cuenta los criterios de comodidad, seguridad vy
respuesta terapéutica.

« Construir el prototipo funcional, garantizando la

seguridad y estabilidad durante su uso; realizar
pruebas experimentales para evaluar su
funcionalidad y comparar y analizar los resultados
obtenidos para optimizar el diseno final.




"‘PNEUMATICALLY ACTUATED SOFT
ROBOTIC HAND AND WRIST”

Ridremont et al.

e Disefio adaptable a distintas manos y niveles de
espasticidad.

e Materiales blandos que hacen que la értesis se sienta
comoda y no genere puntos incomodos.

e Actuadores que pueden cambiar de posicidon o ajustar
la presion segun las necesidades del paciente.




METODOLOGIA

Investigacién « Alternativas existentes
para rehabilitacion.
- Causas y consecuencias
de la espasticidad.

« Movilidad asistida.

« Uso de ortesis como

apoyo terapéutico. - Dispositivos nheumaticos.

Seleccion de materiales

Camaras de aire de TPU

Valvula manual de liberacion de aire
Neopreno acolchado

Arduino Nano

Flexosensores

Pegamento

Guante de neopreno.

Problematica Diseio de la ortesis

-

Enfocada en brindar soporte,
comodidad vy asistencia al
movimiento. Se considerd que
el diseno fuera ligero, ajustable,

y cOmodo para el usuario. -
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METODOLOGIA

Pruebas de comodidad

¢, Es comoda para el usuario?

Verificacion de la presion,

comodidad y rango de movimiento

O7

Presentacion de
resultados
Explicacion del funcionamiento
de la Ortesis, los materiales

utilizados y las pruebas
realizadas.
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Pruebas de funcionamiento

Verificacion del
funcionamiento del
neumatico, revisando el

correcto
sistema
inflado,

desinflado, resistencia de materiales

y movilidad del prototipo.

Ajustes y mejoras

Modificaciones en el diseno,
materiales o colocacion de los
componentes para mejorar la
funcionalidad, comodidad vy
seguridad del prototipo
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RESULTADOS PRELIMINARES




MUCHAS GRACIAS

cAlguna pregunta?
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