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Planteamiento del problema

Planteamiento del Problema:

En la exploracion y comprension de la atmosfera terrestre, se requiere de
instrumentacién precisa y eficiente que permita recopilar datos relevantes para
entender los fendmenos climaticos y mejorar los modelos predictivos. Sin embargo, el
acceso a esta informacion suele estar limitado por la disponibilidad de plataformas de
observacién accesibles y econdémicas. En este contexto, surge la necesidad de
desarrollar una misién que aborde esta problematica, proporcionando una solucién
innovadora y de bajo costo.

Misién Moonwalker:

La misién Moonwalker tiene como objetivo principal disefiar y desarrollar un CanSat,
una plataforma satelital en miniatura, para la recoleccién y andlisis de datos
atmosféricos. Este CanSat estara equipado con sensores especializados que permitiran
la medicién de variables clave como temperatura, presion atmosférica, humedad, y
composicion de gases.

Mision:
1. Disefio del CanSat: El equipo de la Mision Moonwalker trabajara en el disefio de un

CanSat compacto y funcional que pueda ser lanzado a bordo de un cohete de pequefia
escala.

2. Desarrollo de Sensores: Se investigara y desarrollara la tecnologia necesaria para la
integracion de sensores precisos que permitan la recopilacion de datos atmosféricos
relevantes.

3. Implementacion de Sistemas de Comunicacidn:Se estableceran sistemas de
comunicacion eficientes que permitan la transmision en tiempo real de los datos
recolectados por el CanSat a una estacidn receptora en tierra.

4. Analisis de Datos: Se desarrollaran algoritmos y técnicas de analisis de datos para
interpretar la informacién recopilada y generar reportes utiles para la investigacion
cientifica y la toma de decisiones en materia climatica.



Importancia y Relevancia:

La mision Moonwalker busca democratizar el acceso a la informaciéon atmosférica,
permitiendo a investigadores, estudiantes y entusiastas de la meteorologia acceder a
datos de alta calidad de una manera econémica y accesible. Ademas, contribuira al
avance del conocimiento cientifico sobre la atmédsfera terrestre y proporcionara
herramientas valiosas para la mitigaciéon de desastres naturales y la planificacion de

actividades humanas en la Tierra.



Estado del Arte

La estructura del CanSat, en linea con las directrices de fabricacion del proyecto,
adoptara una forma cilindrica. Esta configuracion, respaldada por avances previos en la
ingenieria aeroespacial, ofrece una distribucion eficiente del peso y una mayor
resistencia estructural durante el lanzamiento y la operacion en el espacio.

La carga util del CanSat se organizara en cuatro niveles distintos, cada uno albergando
componentes especializados para la recopilacién y andlisis de datos ambientales. Este
enfoque estratificado ha sido ampliamente adoptado en misiones satelitales y de
exploracion espacial, permitiendo una integracion modular de instrumentos y sensores
para una funcionalidad éptima.

En el primer nivel de la carga util, se ubicaran los sensores primarios encargados de la
medicion de variables atmosféricas como temperatura, presion, humedad y
composicion de gases. Estos sensores, seleccionados con base en su precision y
robustez, constituyen el ntcleo de la capacidad de observacién del CanSat.

El segundo nivel albergara componentes adicionales para el procesamiento y
almacenamiento de datos recopilados por los sensores principales. Esta etapa del
disefio se basa en tecnologias probadas en misiones anteriores, garantizando la
fiabilidad y eficiencia en la gestion de informacién critica durante la operaciéon del
CanSat en el espacio.

En el tercer nivel de la carga util se alojaran los sistemas de comunicacidn, disefiados
para la transmisiéon en tiempo real de los datos atmosféricos capturados hacia una
estacion receptora en tierra. La implementacion de estos sistemas se basa en estandares
establecidos en misiones de telemetria y telecomunicaciones espaciales, asegurando
una conectividad confiable y efectiva.

Finalmente, en el cuarto nivel de la carga ttil se colocardn componentes desechables
destinados a facilitar la recuperacion del CanSat una vez completada su mision. Estos
incluirdn un sistema de localizaciéon GPS, permitiendo la identificacion precisa de la
ubicacion del CanSat para su posterior recuperacion y analisis de datos adicionales.

En conjunto, la estructura cilindrica y la organizacién estratificada de la carga tutil en la
Mision Moonwalker representan un enfoque innovador y eficiente para la realizacion
de investigaciones atmosféricas mediante plataformas satelitales en miniatura. Este
disefio se basa en los ultimos avances en ingenieria aeroespacial y tecnologias de
sensorizacion, estableciendo un nuevo estandar en la exploracion y comprension de
nuestro entorno atmosférico.









Objetivo General

Objetivo General:

El objetivo principal de este proyecto es desarrollar un CanSat
funcional, un satélite de tamafio reducido, disefiado para
transportar una carga (huevo) en su interior. El desafio central
consiste en asegurar la integridad y la seguridad del huevo
durante el descenso del CanSat desde una altitud superior a los
400 metros hasta la superficie terrestre. Durante todo el proceso
de descenso, el CanSat debera recopilar datos de manera
ininterrumpida, priorizando la seguridad del aterrizaje y la
integridad de la carga transportada.
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Objetivos especificos

Objetivos Especificos:

1. Desarrollar un CanSat capaz de recopilar datos ambientales,
incluyendo temperatura, presiéon atmosférica, humedad vy
aceleracion, durante su ascenso desde una altura mayor a los 400
metros hasta su descenso hacia la superficie terrestre.

2. Integrar un sistema de comunicacién en el CanSat para
transmitir de forma continua la informacién recopilada, asi como
la ubicacion GPS del dispositivo, durante todo el proceso de vuelo.

3. Disefiar el CanSat de manera que, al alcanzar una altura de 200
metros, se realice la separaciéon controlada del dispositivo en dos
piezas: la carga util y la carga desechable, garantizando la
preservacion de la carga principal (el huevo) durante el descenso.

4. Implementar hélices integradas en el CanSat que se
desplieguen durante el descenso para frenar su velocidad y
reducir la probabilidad de dafios en el momento del impacto con
la superficie terrestre, asegurando asi la integridad de la carga y
del propio dispositivo.




Marco teérico

Marco Tedrico

El desarrollo de un CanSat funcional para la misién descrita implica la
integracion de diversas areas de conocimiento y tecnologias avanzadas en
el campo de la ingenieria aeroespacial y la electronica. A continuacion, se
presenta un resumen del marco tedrico necesario para comprender los
elementos clave involucrados en este proyecto:

1. CanSat (Satélite en Lata):Un CanSat es una plataforma satelital en
miniatura que tiene como objetivo principal llevar a cabo diversas
funciones, como la recopilacion de datos y la realizacion de experimentos,
dentro de un volumen compacto y de bajo costo. Su disefio y construccion
requieren el uso de materiales livianos pero resistentes, asi como la
integracion de componentes electronicos y sistemas de comunicacién
eficientes.

2. Sensores Ambientales: Los sensores son dispositivos electronicos
disefiados para medir y registrar variables especificas del entorno, como la
temperatura, la presion atmosférica, la humedad y la aceleracion. En el
contexto de este proyecto, la seleccién y calibraciéon adecuada de los
sensores es crucial para garantizar la precision y fiabilidad de los datos
recopilados durante el vuelo del CanSat.

3. Comunicaciones Satelitales:La transmisién de datos en tiempo real
desde el CanSat hasta una estacion receptora en tierra requiere la
implementacion de sistemas de comunicaciéon robustos y confiables. Esto
puede incluir el uso de tecnologias como radios de frecuencia especifica,
antenas adecuadas y protocolos de transmision eficientes para garantizar
una comunicacion fluida durante todo el vuelo.

4. Localizacion GPS: La integracion de un receptor GPS en el CanSat permite
determinar su posicidon geografica con alta precision durante todo el vuelo.
Esta informacion es fundamental para la supervision y recuperaciéon
exitosa del CanSat una vez que haya completado su misién, asi como para
proporcionar datos de localizacién en tiempo real durante su descenso.



5. Separacién Controlada y Despliegue de Hélices:La etapa de separacion
del CanSat en dos piezas distintas, la carga util y la carga desechable,
requiere el disefio de sistemas de sujecion y liberacién precisos que
aseguren la integridad de la carga principal (el huevo). Ademas, el
despliegue de hélices integradas en el CanSat durante el descenso
contribuye a reducir la velocidad de caida y minimizar los impactos,
protegiendo asi tanto la carga como el propio dispositivo.

En resumen, el marco tedrico necesario para el desarrollo del CanSat para
la mision descrita abarca aspectos clave de la ingenieria aeroespacial, la
electronica, las comunicaciones satelitales y la mecanica de vuelo, todos los
cuales deben integrarse de manera efectiva para lograr el éxito de la mision.



Bocetos de solucion













