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 

—Estas instrucciones  le dan pautas por preparar los  artículos 

producto del desarrollo de proyectos finales de la Escuela de 

Ingeniería de la Universidad Modelo, basado en la plantilla para 

documentos para las TRANSACCIONES y PERIÓDICOS del 

IEEE. Use este documento como una plantilla si usted esta 

usando Microsoft Word 6.0 o mayor. Por otra parte use este 

documento como un conjunto de instrucciones. No cite 

referencias en el resumen. No borre el espacio inmediatamente 

encima del resumen; ponga la nota de pie de página al fondo de 

esta columna.  
 

Índice de Términos—Arduino, programación, carro, 

control remoto 

I. INTRODUCCIÓN 

En este proyecto se llevó acabo el armado y la 

programación de un auto a control remoto.  

II. FASE I: PREPARACIÓN Y PLANEACIÓN 

A.  Antecedentes 

 Se investigó sobre la comunicación y el 

funcionamiento Bluetooth, el control de motores con 

pwm, y el cómo usaríamos estos en nuestro carro.  

B. Objetivos  

Objetivo general  

Lograr que el carro acabe la carrera que se hará al 

final del semestre 

 

Objetivo especifico  

Hacer el código que controle los motores, servo y 

la conexión a bluetooth que se va a usar para 
conectar el teléfono; así como lograr  conexiones 

de todos estos de manera correcta al arduino. 

C. Idea del proyecto 

Hacer un carro de control remoto que se pueda 

controlar a base de un arduino y que este se conecte  

a un controlador para poder manejar el carrito. 

                                                                 
 

III. FASE II: DISEÑO E IMPLEMENTACIÓN 

A. Diseño 

En sí el proceso de diseño de proyecto fue algo 
sencillo, ya que, no tuvimos que diseñar nada más 
que una pieza 3D para poder soportar el 

servomotor, fuera de eso nada fue diseñado, el 
coche fue elegido entre todos y a detalle, ya que, al 

no saber cómo serán las pruebas por las que tendrá 
que pasar el coche, elegimos un coche robusto que 
pueda ir rápido y aparte pueda soportar esfuerzos. 

B. Protocolo de pruebas 

En la escuela realizamos distintas pruebas en las 

que algunos componentes se cayeron y otras 
dejaron de funcionar, pero se volvió a colocar todo 
en su lugar y se corrigieron los problemas de 

programación.  

C. Análisis de resultados 

Después de las pruebas y las correcciones el 
carro logro funcionar de manera correcta, 
ejecutando cada uno de los comandos que se le 

asignaban. 

IV. CONCLUSIONES 

La realización de este proyecto para construir un 
carro a control remoto capaz de ser controlado 

mediante una aplicación celular demuestra la 
habilidad de trabajo en equipo y la distribución de 
las distintas tareas a cada uno de los 

integrantes del equipo. 
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