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—Estas instrucciones le dan pautas por preparar los articulos
producto del desarrollo de proyectos finales de la Escuela de
Ingenieria de la Universidad Modelo, basado en laplantilla para
documentos para las TRANSACCIONES y PERIODICOS del
IEEE. Use este documento como una plantilla si usted esta
usando Microsoft Word 6.0 o mayor. Por otra parte use este
documento como un conjunto de instrucciones. No cite
referencias en el resumen. No borre el espacio inmediatamente
encima del resumen; ponga la notade pie de pagina al fondo de
esta columna.
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I. INTRODUCCION

En este proyecto se llevd acabo el armado y la
programacion de un auto a control remoto.

Il. FASE |: PREPARACION Y PLANEACION

A. Antecedentes

Se investigb sobre la comunicacion 'y el
funcionamiento Bluetooth, el control de motores con
pwm, y el cOmo usariamos estos en nuestro carro.

B. Objetivos
Objetivo general

Lograr que el carro acabe la carrera que se hard al
final del semestre

Objetivo especifico

Hacer el codigo que controle los motores, servo y
la conexion a bluetooth que se va a usar para
conectar el teléfono; asi como lograr conexiones
de todos estos de manera correcta al arduino.

C. Idea del proyecto
Hacer un carro de control remoto que se pueda

controlar a base de un arduino y que este se conecte
a un controlador para poder manejar el carrito.
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I11. FASE Il: DISENO E IMPLEMENTACION

A. Disefo

En si el proceso de disefio de proyecto fue algo
sencillo, ya que, no tuvimos que disefiar nada mas
que una pieza 3D para poder soportar el
servomotor, fuera de eso nada fue disefiado, el
coche fue elegido entre todos y a detalle, ya que, al
no saber coOmo seran las pruebas por las que tendra
que pasar el coche, elegimos un coche robusto que
pueda ir rapido y aparte pueda soportar esfuerzos.

B. Protocolo de pruebas

En la escuela realizamos distintas pruebas en las
que algunos componentes se cayeron Yy otras
dejaron de funcionar, pero se volvid a colocar todo
en su lugar y se corrigieron los problemas de
programacion.

C. Anélisis de resultados

Después de las pruebas y las correcciones el
carro logro funcionar de manera correcta,
ejecutando cada uno de los comandos que se le
asignaban.

IV. CONCLUSIONES

La realizacion de este proyecto para construir un
carro a control remoto capaz de ser controlado
mediante una aplicacion celular demuestra la
habilidad de trabajo en equipo y la distribucion de
las distintas tareas a cada uno de los

integrantes del equipo.
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Proyectos

Arduino

Es como el cerebro del
carro, este nos permite
ejecutar las acciones
que le damos

Direcciony Servo
Se tendran que hacer

una serie de arreglos a la
direccion ya que esta no
es consistente y
cambiarla por un servo

ANEXOS

Cadigo Carro
Son las indicaciones
que le damos al
Arduino por medio de
un programa

Se usara un chasis que
ya traera motoresy
direccioén y se le quitara
lo que no es necesario

Conceptos
Basicos

Carrera
Al final del

Entrega
Lo que se entregara a lo
largo del proceso seran
varios documentos con
el proceso que hemos

llevado

semestre se hara
una carrera
donde todos
competiran




